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Especificaciones de la EEO -

Los modelos operativos representan hipotesis sobre la dindmica poblacional real

El conjunto de modelos operativos para el patudo en el OPO consta de los 36
modelos de referencia desarrollados para el analisis de riesgo de 2024

El modelo de estimacion utiliza datos pesqueros simulados para estimar el estado y
las tendencias percibidas de la poblacion para la regla de control de extraccion

El modelo de estimacion para el patudo en el OPO es la version ASPM Rdevs+ del
modelo de referencia base ajustado

La EEO simula 21 afios desde 2025 hasta 2046, incluidos siete ciclos de
ordenacion de 3 afios

Tanto la variabilidad del reclutamiento como el error de observacion se incluyen en
la EEO

Se incluye el error de implementacion (CV=0,1) en la EEO

1.200 1teraciones por RCE — resultados completos de la EEO




Regla de control de extraccion:sejemplo

Componente Personal
Numero 1 Scontrol
o F300, l Punto de
control
S control S 20%

Rango de cambio de veda | -10 a 10 —F.
(dias): S > Scontrot
Rango de cambio de veda | -10 a 20
(dias): S < Scontrot

Nombre F30-S20

Fishing Mortality

Fmax = FSO% y Scontrol = SZO% .
» Las RCE alternativas pueden cambiar estos
valores 0% 20% 40% 60% 80% 100%

e Impl tar | rtalidad diant ) . .
dIi]:lI; ggf:dzr a ortalicad pot pesta mediante % Spawning Biomass Ratio (SBR)

* Un limite de 20 dias cuando S < S_,,,+r0; P€rmite

respuestas mas rapidas al agotamiento
preservando la estabilidad %




Comparacion de ocho RCE candidatas

Componente Personal WG1 WG2 WG3 WG4 WGs5 WG6 WG7
Numero 1 2 3 4 5 6 7 8
Fnax F309 F359, Fyo0 F309 F359, F359, Fyo0 Fyo0
Scontrol S20% S30% S20% S30% S20% S25% S30% S40%
Rango de cambio deveda | -1t0a10 | -10a10 | -10a10 | -10a10 | -10a10 | -10a10 | -10a10 | -10a 10
(dias): S > Scontrol
Rango de cambio deveda | -10a20 | -10a20 | -10a20 | -10a20 | -10a20 | -10a20 | -10a20 | -10a 20
(dias): S < Scontrot
Nombre F30-S20 | F35-S30 | F40-S20 | F30-S30 | F35-S20 | F35-S25 | F40-S30 | F40-S40




Comparacion de las ocho RCE eandidatas
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Resultados: SBR dinamico = écomorleer esta figura?
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Resultados: SBR dindmico = écome-deer esta figura?
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Resultados: SBR dinamico — ¢comerleer esta figura?
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Indicadores de desempeno s

Objetivo de Indicador de Unida Descripcion
ordenacion desempeiio d
Seguridad p(dSBR > 0.2) % La probabilidad de que el cociente dindmico de biomasa reproductora sea
mayor que 0,2
p(SBR > 0.077) % | La probabilidad de que el cociente de biomasa reproductora en equilibrio sea
mayor que 0,077
p(SB > 0.55Bysy) % La probabilidad de que la biomasa reproductora sea mayor que el 50% de la
biomasa reproductora en el rendimiento maximo sostenible
Estado p(Kobe in green) % La probabilidad de que la poblacion esté en el cuadrante verde del grafico de
Kobe
Estabilidad AAV (catch) % Variabilidad anual promedio en la captura anual
p(closure + 20) % La probabilidad de que la veda aumente en 20 dias
Rendimiento PS catch ton Captura anual promedio de cerco
LL catch ton Captura anual promedio de palangre
Esfuerzo closure dia Veda pesquera promedio
Abundancia CPUE % |El cociente de la CPUE promedio de palangre con respecto al nivel promedio de
2017-2019




Indicadores de desempefio: seguridad

La probabilidad de que el cociente dinamico de

biomasa reproductora sea mayor que 0,2 e
| | | | | |
'..g | | | | | |
© I I I 1 I I
RCE Prob (%) Prob (%) Prob (%) ” 0.61 i I ™ I | b 4 "t
LS EEB ge LT T HLLTTE H |
SBRd >0,2| SBR>0,077| S>0,55,c o Sttt T TEr AT
F30-S30 96.7 99.9 99.9 yol L , 1 | ,
F35-S20 97.5 100.0 100.0 oy 0.4 .'!!I | . ] ! ,
F35-S25 97.5 100.0 100.0 g l!'l I I ! ! '
F35-S30 98.3 100.0 100.0 S o : : | : :
F40-S20 98.5 100.0 100.0 3 'I , , ! ! ,
F40-S30 98.7 100.0 100.0 Oy L AL ik ITHHLLL |
F40-S40 98.8 100.0 100.0 g X : , AR L
I I I I I WHELLLLET
g | I | | | |
| | | | | |
- 0.0 - | | | | 1 |
T 1 I ! ! I 1 ! 1 I
2025 2030 2035 2040 2045
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Indicadores de desempefio: seguridad

La probabilidad de que el cociente dinamico de
biomasa reproductora sea mayor que 0,2

2
[
f

g
2
o5
g3
RCE Prob (%) Prob (%) Prob (%) a8
SBRd >0,2| SBR> 0,077 S > 0,55y § 3
F30-S20 96.5 99.9 99.91 250
F30-S30 96.7 99.9 99.9 S o
F35-S20 97.5 100.0 100.0 §_5
F35-S25 97.5 100.0 100.0 g E
F35-S30 98.3 100.0 100.0 g 5
F40-S20 98.5 100.0 100.0 0%
F40-S30 98.7 100.0 100.0 & 0.2
F40-S40 98.8 100.0 100.0

F30-S20  F30-S30  F35-S20 F35-S25 F35-S30 F40-S20  F40-S30  F40-S40
Harvest control rule
Regla de control de cosecha




Indicadores de desempefio: seguridad

La probabilidad de que el cociente de biomasa
reproductora en equilibrio sea mayor que 0,077

RCE Prob (%) Prob (%) Prob (%)

SBRd > 0,2| SBR > 0,077 S > 0,55y
F30-S20 96.5 99.9 00.9
F30-S30 96.7 99.9 99.9
F35-S20 97.5 100.0 100.0
F35-S25 97.5 100.0 100.0
F35-S30 08.3 100.0 100.0
F40-S20 98.5 100.0 100.0
F40-S30 98.7 100.0 100.0
F40-S40 08.8 100.0 100.0

Spawning biomass ratio
Razon de biomasa reproductora

0.751

0.501

0.251

F30-520

F30-S30

F35-520 F35.525 F35.830 F40-520
Harvest control rule
Regla de control de cosecha

F40-530

F40-540

S
IATTC




Indicadores de desempefio: seguridad

La probabilidad de que la biomasa reproductora
sea mayor que el 50% de la biomasa reproductora :
en RMS
RCE Prob (%) Prob (%) Prob (%) 4
SBRd > 0,2 SBR > 0,077 S > 0,5Susy
F30-S20 96.5 99.9 99.9| 33
F30-S30 96.7 99.9 9.9 E§&.
F35-S20 97.5 100.0 100.0 e
F35-S25 97.5 100.0 100.0 o
F35-S30 08.3 100.0 100.0
F40-S20 98.5 100.0 100.0 2
F40-S30 98.7 100.0 100.0
F40-S40 08.8 100.0 100.0

F30-S20  F30-S30  F35-S20  F35-S25 F35-S30  F40-S20  F40-S30  F40-S40
Harvest control rule
Regla de control de cosecha |



Indicadores de desempefio: estado~

La probabilidad de que la
poblacién esté en el
cuadrante verde del grafico

de Kobe

RCE Prob (%)

Kobe = verde
F30-S20 89.6
F30-S30 90.0
F35-S20 91.6
F35-525 91.6
F35-5S30 94.0
F40-S20 94.6
F40-S30 95.2
F40-S40 95.5

F30-S20

F30-S30

F35-S20

F35-S25

F35-S30

F40-S20

\-—-‘

F40-S30

F40-S40

1 2 3 - 50
S/ISMSY



Indicadores de desempefio: estabilidad

F30-520 F30-S30
200000 1
o . 150000 -
Variabilidad anual promedio en ——
la captura anual de patudo 50000 -
O-
200000 -
RCE VAP (%) Prob (%) 150000 -
en captura cambio = 20 | =% 100000+
F30-S20 7.3 0.8 3':3 g 50000 A
F30-S30 7.3 77| 8w 0
F35-520 7-3 04| TE
o O
F35-525 7-3 L9 =g 200000+ I | I | I | i | I | l i
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Indicadores de desempeno . estabilidad

La probabilidad de que la veda
aumente en 20 dias

RCE VAP (%) Prob (%)

en captura| cambio = 20
F30-S20 7.3 0.8
F30-S30 7-3 77
F35-S20 7.3 0.4
F35-525 7.3 1.9
F35-S30 7.2 17.6
F40-S20 7.2 0.1
F40-S30 7.2 16.3
F40-S40 7.3 28.9

F30-S20 F30-S30
SOQ/D' — p—
60%
40% -
20%
0% . g I [ H
F35-520 F35-525
80%
60%
40% +
- C 20% + I I
.9% 0% S DR — —~
=
89 F35-S30 F40-520
DE_ O 80% -
a
60%
40% - I I
20%
0% - - B
F40-530 F40-540
80%
60%
40% - I l
20% I
Dﬂ)fow T — — T Il T T — ! T
10 10 200 -10 0 10 20

Closure change (day)
Cambio en dias de veda




Indicadores de desempefio: rendimiento

Captura anual promedio de cerco

Annual purse-seine catch (t)
Captura anual de cerco (t)

RCE Captura
anual | Captura anual
de cerco (t) | de palangre (t)
F30-S20 50722 51663
F30-S30 50384 51509
F35-S20 49785 51277
F35-S25 49746 51250
F35-530 47514 50533
F40-S20 47221 50258
F40-S30 46456 49966
F40-540 45911 49624

= F30-S20 = F35-S20 = F35-S30 = F40-330
= F30-830 = F35-825 — F40-520 — F40-540



Indicadores de desempefio: rendimiento

1 ] 1 1 ] 1
1eR0er I I I
| I 1 1 | 1
| 1 1 1 1 1
| 1 1 1 1 1
Captura anual promedio de \ R
palangre R R
by | I 1 1 1 1
i | 1 1 1 1 1
< 5 100000- Cr
R Captura| &2 B
anual | g2 R
Capturaanual | de palangre| =< S '+ _Limite de captura de
de cerco (t) ®| §5 ~* palangre
F30-S20 50722 51663 T o & ; R
[30-530 50384 51509 | £ 3 50000+ ""V |
F35-520 49785 51277 | <&
F35-S25 49746 51250 O
F35-S30 47514 50533
F40-S20 47221 50258
F40-S30 46456 49966
F40-S40 45911 49624

2000 2025

HCR = F30-820 = F35-S20 = F35-S30 = F40-S30
= F30-830 — F35-525 — F40-520 — F40-S40



Indicadores de desempeiio: rendimiento

La EEO no puede establecer un
limite de captura de palangre en las
simulaciones debido a dificultades
técnicas (no es posible resolverlo a
corto plazo)

Las simulaciones sugieren que las
capturas futuras de palangre podrian
superar el limite total en anos
futuros

Se espera que la poblacion
alcance un estado mas
optimista que el simulado en la
EEO

150000 -~

f)

Captura anual de palangre (t)

p—

Annual longline catch

100000

/ Pal:angre
A | L

50000 -

A

- - —— o -

HCR

2000 2025

= F30-820 = F35-S20 = F35-S30 = F40-S30
= F30-830 — F35-525 — F40-520 — F40-S40

Limite de captura de



Indicadores de desempeno: estuerzo

- : ; : : : I
: ; : : : :
I 1 |
1 I
Veda pesquera
promedio
0 veda “actual”
@ O
RCE Veda E E
promedio 28 .
(dias) °7o i
F30-S20 43 53 ;
F30-S30 46 2E :
F35-S20 52 §§ l
F35-S25 52 - : |
F35-S30 75 : | i
F40-S20 77 : : :
F40-530 84 ' trayectoria ' |
F40-S40 89 i .y N . I I
N . promedip : | :
| ; | L ; ; : .
2025 2030 2035 2040 2045

HCR — F30-820 — F35-820 — F35-830 — F40-S30
— F30-S30 — F35-525 — F40-520 — F40-540



Indicadores de desempeno: estuerzo

F30-S20 F30-S30

Cuanto mas proyectamos hacia el futuro,
mas incierta se vuelve la proyeccion.

F35-520 F35-525

F35-530 F40-S20

150 - i

AT SHT Bl ASesentatsnn

Number of closure days
Numero de dias de veda

F40-S30 F40-S40

2025 2030 2035 2040 2045 2025 2030 2035 2040 2045



Indicadores de desempeno: abundancia

] ] 1 ] ] 1
I | | | I 1
1 I 1 | 1 1
I I 1 | I 1
I | 1 | 1 1
I 1 1 I 1 1
El cociente de la CPUE i 1 EBEr
promedio de Palangre con L~
respecto al nivel de 2017- | !
- Q 1 1 1 1 1 1
RCE =19 Cociente W5 B
oo s
de CPUE O 464074 L L | =
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F35-520 231 82 e
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F40-S20 2.45 R 1 N L A ,
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F40-540 2.51 SR T 2019
I I ° ) 1
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06+00 - S T
L 1 | 1 1
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1980 2010 2030

HCR = F30-S20 = F35-S20 =— F35-830 — F40-S30
= F30-830 = F35-825 — F40-520 — F40-5S40
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Indicadores de desempeno: resumen

RCE
F30-S20

F30-S30
F35-S20

Probabilidad muy baja de
superar los puntos de
referencia limite

_—

Contraste

pequ

n‘

Captura
anual

Prob Prob captura Veda

Kobe = verde cambio = 20 de cerco veda
89.6 0.8 50722

90.0

91.6

7.7 50384

0.4

91.6

94.6

49785

1.9

49746




Mensaje principal

* Se realizo una EEO para el patudo en el OPO
* Se han probado ocho RCE alternativas

* Se 1dentificaron tres RCE que logran:
* Seguridad
* Estado
* Menos dias de veda de cerco

* Mayor rendimiento de palangre
Estabilidad

e Las tres RCE son:
e F30-S20

e F35-S20
* F35-S25
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