Sintesis sobre la recoleccion y compilacion de informacion
sobre plantados en el OPO; identificacion de lagunas de
informacion



Inter-Amarican Tropical Tuna Commission

FLOTSAM INFORMATION RECORD Sintesis en la coleccion de datos

—_—

Cruise No. : _OBOO _ Record No.:____cg_ IA‘l’TGtaggednotsarn?{YfN}_ﬂ_ No.

Techniclan fanies  WO@ Jﬂﬂ'@ Vessel name: 6“5‘- Caj—GW

SetNo. ©0 3 Date: Ei_ 9__2 __3_,_9 @ sighting time S22
(YVAMMDO)

Cloud cover at let go / sighting: 9 Log outside the net ? (Y/N}) N How far ?

e Code Ttle ) Beaufort No. at g
Water Clarity Turbid Very ubid  letgo/sighing __ 2= Stong current? (Y) N
(circle cne) (usa Coda Tabla 7)

FLOTSAM INFORMATION

Previous sets or sightings of this log ? (YMN) N Previous record Nos. .

FLOTSAM Type: ONTR  shape: CTLD  Materian WOOD oo LLEHT BROWN

(usa Code Tables 10 and 11)
Describe : (include gimensions and distinctive characteristics) free fronk. Aprox. H 4t IO'AS
bu 24C diomeler. Begianing of root systewm ol one eud,
ofwal el with a few bromelas . Scalteed paftles of batk . Light
tooting of grom algar amd sowme awrn barnacley sw surface .

Estimated ime in water : (drde one)  Short @ Long
apt

If tree or aquatic plant Can you identify ? NO Cut (machete, axe, or saw marks) (Y/N) N

—

% under water +5

Roots (Y)Y Branches (YN) _Y. Bak (YN) _Y Leaves (YAy _N

Possible source of fiotsam MAINLANO FOREST

Other flotsam in area? (Y/N) Z Type UNTR Any sign of previous fishing activity on flotsam 7 (Net
“Queenm M " made 2 scf

twina, wabbing, beepers, known ssts by other boats)

oun Tin log o Bi[03(29

Sampile taken (Y/N) N Sample No.

Periodo 1987-1994

Informacion colectada para cada
lance, o en cada encuentro (si el
tiempo permitia)

Descripcion del tipo, forma,
material y color predominante

Enfasis en las caracteristicas
naturales del objeto



TUNA CATCH

FAUNA AND (@] INFORMATION

Sintesis en la coleccion de datos

(usa Code Tabla 2)
? ) Toanzage Weight range *
. Spemﬁw':w.nght o P A 3 .
5. 53 2% (0-20 | * Informacion de fauna asociada al
. UL < 2 objeto fue registrada
.. _ ©s] 2 2-5 s ) 4

*  Give approximate weight range for each tuna species caught. Specily if [bs. or kgs.

OTHER FAUNA ASSOCIATED WITH FLOTSAM

* Graficos del objeto en una vista

(use Coce Tables 2 and 12)

Estimated Estimated * superior y lateral
Species numoers  of  onnage weignirange (lokg) or length range (fvm)
fa tTReF (OO |- 2 |b
2. SMBT el tdwa Swaatl
3. DoLP 20 5-10 (b
4. wTSH 2 6-9 4t
5.
6.
T
* If cannot estimate indicate highllarge, medium, or lowsmall
BIRDS (usa Code Tabls 13) FAUNA/FLORA ATTACHED TO FLOTSAM
Spedies sighted * Estimated No. (usa Codle Table 13)
;. _UNBO 20 . _AceR
2 __MOoW 10" s, _BRSW
3, " % covered with
4. & epibiota A
FLOTSAM DRAWING (i-nduda dimo;nsions_ areas covered with epibiota, and ficating angle; see examples)
TOP view SIDE view |
e ‘C\ “J‘ r |
< : — = R
e T A ek
o _‘-\ ——
44 A ( \i}“ v
fr
Y IG}-eew
Seawleed. Acorn
Barnacles
Additional notes : G z,d : 3 ang

Moy loge w Tha ara, wost of Thur wile dramdies



FLOTSAM INFORMATION RECORD

Object Object Color

Cruise Record Set DATE
Number Number | Number YY MM DD TIME LATITUDE N/S LONGITUDE
Type of Shape of Previous | % Below Max. Type of Other

Record No. Water depth (m) Objects in the Area

Very
Clear Turbid Turbid

Water clarity [1 01 11
Short Med. Long

Time in the water [T 11 101

Yes No Unk.
Previous human activity? [T 11 101

SEA BIRDS: | EPIBIOTA:

Mark the response which best describes: |

If this is atree or plant which can be identified, write
the commonandior scientificname:

Give details ofthe previous human activity:

DIMENSIONS {m):

| Lenath: .
| Width or diameter: .
| Thickness: .
| Flotation angle: \_[

% covered

BIRD'S EYE VIEW: (Include dimensions) SIDE VIEW: (Include dimensions)

Sintesis en la coleccion de datos

e Periodo 1994-2005

e Enfocado en datos relevantes al
objeto flotante

e ** Formulario completado en
cada lance/encuentro

Porcentaje de formularios completados debido a
un encuentro solamente




Lecciones aprendidas y acciones emprendidas

» Varias especies no objetivo asociadas y capturadas en lances sobre
objetos flotantes

* Derivo en la coleccion de datos de la fauna asociada,
independientemente del tipo de lance (RFM..... RTM, RDT, RDP)

* Informacion del objeto, del lance y fauna asociada integrada

mediante bases de datos relacionales

e Cambios en el tipo de objeto (FAD) infirid un cambio en la estrategia de
pesca sobre objetos flotantes en el OPO

 Informacion colestadasabistABRSfuenorientada:

100

* Datos d¢ 1es)

e Datos g¢

e Datos d¢ cuperacion, etc.)
e Tecnolo s de localizacion)

, N

1997-1990 1991-1994 1995-1999 2000-2005




No. de
crucero

Comision Interamericana del Atuan Tropical

REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF)

No. de
o_bjet_o

No. de
encuentro

No. de
lance

FECHA

AA MM DD | HORA

LATITUD NFS| ~ LONGITUD

[w

Cuerda / soga
Flotadores / co
Luz artificial pa
Malla de red
Sacos / bolsas
Madera / triplay
Tambor metalic
Tubos de PVC
Lona de plastic
Desconocido
Otro

D. S1 HAY MAL

¢ Malla colgada

Area estimada

Luz de malla pi

F. CAPACIDAD)
los aplicables)
Orientacion al «
Posicion geogr

Cantidad de atin
Especies de atin
Desconocido

Otro

Temperatura del agua

A. COMPONENTES (marque todos los aplicables)
Al encontrarle Al dejarlo

Arbol [
Animal muerto [
Cadena / cable / anillos / peso [
Cafia / bambu [
[OFaT) 1 (=TaT=To [o]ala e = e ——

Bandera
Boya satelital
Boya, corchos, etc.

] [

1 []
12 []
13 11
1 4[]

A. COMPONENTES (marque todos los aplicables)

Arbol

[]1 1
Animal muerto [ ] 2
Cadena / cable / anillos / peso [ 1 3
Caiia / bambu [] 4
Contenedorconcamada/camada [ ] 5
Cuerda / soga [ ] &
Flotadores / corchos [1 7
Luz artificial para atraer pescado [ ] 8
Malla de red []1 9
Sacos / bolsas [ ] 10
Madera / triplay / tarima / carrete [ 1 11
Tambor metalico / plastico [] 12
Tubos de PVC u otro plastico [ ] 18
Lona de plastico, tela u otro [ ] 14
Desconocido [ ] 15

[ ] 18

Otro

H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continte al dorso)

Otro barco — con permiso
Otro barco — sin permiso
Encontrado a la deriva
Desconocido
Otro

o B T R ]

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)
Al encontrarlo

Al encontrarlo Al dejarlo

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

Al dejarlo
[ 1]

[]
[]
[]

=~ ®» ;o R =

3  Marque
4 solamente
uno

Imqm

No NA Desc
11110111

11101101

:
. .

Muy turbia [ ]

g
<
3
1]
g
T
c
=
e

Marque
solamente
uno

L I I

Sintesis en la coleccion de datos

Nuevo registro

* Periodo 2005-Presente

* Datos de los componentes, tanto al

| &% V€TATIrTRFIL (incluya dimensiones)

* ‘Evolucion’ del objeto en el viaje

« Util también para determinar su
remocion [T TTTTTomToToo

J. COMENTARIOS ADICIONALES




Comision Interamericana del Atuan Tropical

REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF)

No. de No. de No. de No. de FECHA
Crucero objet_o encuentro Ignce AA MM DD _HORA

A. COMPONENTES (marque todos los aplicables)

LATITUD N/S]  LONGITUD

w

B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)

Al encontrarle Al dejarlo Al encontrarlo Al dejarlo
Arbol [1 1 [1] Bandera [1 1 [1]
Animal muerto [1 2 [1 Boya satelital [1 2 [1]
Cadena / cable / anillos / peso ['1 3 [1 Boya, corchos, etc. ['1 3 [1
Cafia / bambu [1 &4 [1] Lampara [1 &4 [1]
Contenedor concamada/camada [ ] 5 [ ] Radiotransmisor / baliza ['1 5 [1
Cuerda / soga ['1 8 [1 Reflector de radar [1 8 [1]
Flotadores / corchos [1 7 11 Desconocido [1 7 11
Luz artificial para atraer pescado ['1 8 [1] Otro 8
Malla de red [1 9 [1 C. METODO DE LOCALIZACION (marque solamente UNO)
Sacos / bolsas [1 10 [] Radar [11
Mader
F‘:b‘) B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables) rque
ubos hmente

Lonad Al encontrarlo Al dejarlo  Juno
Descol
ome fBandera [ ] [ ]
Boya satelital [ ] [ 1]
D.SIH
Boya, corchos, etc. [ ] NA Desc]
;Malla e ; (1101
Area g - : [10]
i C. METODO DE LOCALIZACION (marque solamente UNO)
Radiogoniometro bia [ ]
Satelite Marque
(288 Visual — el objeto mismo solamente [laad
orient Visual — pajaros uno
Posici .
Templ No aplicable rque
canidDesconocido Rmente
Espec uno

Desco Oth
Otro e
H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continide al dorso)

Sintesis en la coleccion de datos

Nuevo registro

* Periodo 2005-Presente

* Tecnologia involucrada en la
localizacion

* Equipo localizador

* Identificacion del equipo puesto en
el objeto con el propdsito de
localizarlo posteriormente

* Método de localizacion

* [dentificacion del método con el
que el objeto fue localizado desde
el barco

Porcentaje de objetos localizados en su primer
encuentro con boya satelital vs radiotransmisor

100

80

60 -

40

20

2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015



Comisién Interamericana del Atun Tropical 4 H I I -4 d d
REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF) SlnteSIS en a co ecc‘on e atos
o_bjet_o enhllg?l-e(:;ro Igncg

A. COMPONENTES (marque todos los aplicables)

No. de
crucero

No. de No. de FECHA

AA MM DD | HORA

LATITUD NFS| ~ LONGITUD

|w Nuevo registro

B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)

D. S| HAY MALLA DE RED EN EL OBJETO: * Periodo 2005-Presente

Si No Desc . .
i Malla colgada del objeto? [ 111101 e Si hay malla de red en el Ob]eto

Area estimada de malla colgante (m?) * Estimacion del area de malla
colgante

Luz de malla predominante (pulgadas)

* Estimacion del ojo de malla colgante

* Indicador de enmallamiento

D. S1 HAY MALLA DE RED EN EL OBJETO: | E.oTROS DATOS 12 : : 8 ° ° ° ° °
Si No Desc Si No NADese] @ o & s 8 g : i @ s g
;Malla colgada del objeto? (11111 ¢Contenedor de carnadarellenado? [ ] [ 1 [ 1 11| 2 8 8 8 ; s g i g E g o
g s 1 i R R B
Area estimada de malla colgante (mz) ¢iFauna atrapada? [TT1T11T11 E H : E § 4 § g g H & g
% 6 i § g § : g 8 i ’
Luz de malla predominante (pulgadas) . Profundidad maxima del objeto (m) . g,, . g ? E E i i & i
Dimensiones (m) | . | . | ] | g , —g_ E _E_ E : i _g_ ! ! E N
T 1 b i ¥ g : :
Claridad delagua Clara[ ] Turbia[ ] Muyturbia| ] : : : 8 u § g s % E i
0 -4 8 & S 8 |

% epibiota No. marca|

G. PROCEDENCIA DEL OBJETO (marque solamente UNO)

. , ; : .
2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015
Year

F. CAPACIDAD DEL EQUIPO TRANSMISOR [margue todos|
los aplicables)

Al encontrarlo Al dejarlo] Su barco — este viaje [ 11
Orientacion al objeto [T 1 [1 Su barco — viaje previo []1 2
Posicion geografica del objeto [1 2 [1] Sembrado [13
Temperatura del agua ['1 3 [1 Otro barco — con permiso [ 14 Marque
Cantidad de atin [1] 4 [1 Otro barco — sin permiso [ 1 5 solamente
Especies de atin [1 5 [1 Encontrado a la deriva [ 168 uno
Desconocido [T 6 [1 Desconocido [17
Otro [T 7 11 Otro [ 18

H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continte al dorso)




Comision Interamericana del Atuan Tropical

REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF)

No. de No. de No. de No. de FECHA
Crucero o_bjet_o encuentro Ignc\? AA MM DD _HORA LATITUD  N/S| ~ LONGITUD
EEENEEN NENREREN BN
A. COMPONENTES (marque todos los aplicables) B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)

E. OTROS DATOS

Si No NA Desc
;. Contenedorde carnadarellenado? [ ] [ ] [ ] [ ]

¢ Fauna atrapada? [T1 111111

Profundidad maxima del objeto (m) ’ . |

Dimensiones (m) . | . | .

Clandad del agua Clara| | Turbia[ ] Muyturbia[ ]

% epibiota

D. S1 HAY MALLA DE RED EN EL OBJETO: | E. OTROS DATOS

No. marcal

Si No Desc Si  No NA Desc|
¢Malla colgada del objeto? LT1TTL1T101 ¢iContenedorde carnadarellenado? [ ] [ ] [ ] [ ]
Area estimada de malla colgante (mz) ¢Fauna atrapada? [IT1TT1T11T11

Luz de malla predominante (pulgadas) . Profundidad maxima del objeto (m) .

| | |

Claridad delagua Clara[ ] Turbia[ ] Muyturbia| ]

% epibiota No. marca|

F'Ifs‘:iﬁgtﬁ;? DEL EQUIPO TRANSMISOR (marque todos| & ppocEDENCIA DEL OBJETO (marque solamente UNO)

Dimensiones (m) |

Al encontrarlo Al dejarlo] Su barco — este viaje [ 11
Orientacion al objeto [T 1 [1 Su barco — viaje previo []1 2
Posicion geografica del objeto [1 2 [1] Sembrado [13
Temperatura del agua ['1 3 [1 Otro barco — con permiso [ 14 Marque
Cantidad de atin [1] 4 [1 Otro barco — sin permiso [ 1 5 solamente
Especies de atin [1 5 [1 Encontrado a la deriva [ 168 uno
Desconocido [T 6 [1 Desconocido [17
Otro [T 7 11 Otro [ 18

H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continte al dorso)

Sintesis en la coleccion de datos

Nuevo registro

* Periodo 2005-Presente

e Otros datos

e Contenedor carnada rellenado
(componente)

* Fauna atrapada
* Profundidad maxima del objeto
* Etc.,

¢ @ a0 0

] ¢ @ g B g & a e on a o
B Enmallada B Npenmallada W Descon§0(:|d<g B
@ & a2 a ) a

-1 oae

oo oeac @

o a

L}
£ a e o

20% #

0% &

2007012006 92007 102008 52009 53080 "2 ke’ 294%" 20445 2015

Year



Comision Interamericana del Atuan Tropical

REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF)

EECHA
AA MM DD

No. de
crucero

No. de No. de

objeto  |encuentro lance

A. COMPONENTES (marque todos los aplicables)
Al encontrarle Al dejarlo

Arbol [1 ]

Animal muerto

Cadena / cable / anillos / peso

Cafia / bambu

Contenedor con camada / camada

No. de
~HORA

LATITUD N/S]  LONGITUD

B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)
Al encontrarlo Al dejarlo
Bandera [1 ]
Boya satelital

Boya, corchos, etc.
Lampara
Radiotransmisor / baliza

L R

[ [
[] [] []
[] [ 1] []
[] [] []
[] [] []

F. CAPACIDAD DEL EQUIPO TRANSMISOR (marque todos|
los aplicables)

Al encontrarlo Al dejarlo

Orientacion al objeto

[
Posicion geografica del objeto [
Temperatura del agua [
Cantidad de atun [
Especies de atun [
Desconocido [

[

[
[
[
[
[
[
Otro [

]
]
]
]
]
]
]

Claridad delagua Clara[ ] Turbia[ ] Muyturbia| ]

% epibiota No. marca|
F. CAPACIDAD DEL EQUIPO TRANSMISOR (marque “"’“‘ G. PROCEDENCIA DEL OBJETO (marque solamente UNO)

plicables)
Al encontrarlo Al dejarlo | Su barco — este viaje [ 11

Orientacion al objeto [T 1 [1 Su barco — viaje previo []1 2
Posicion geografica del objeto [1 2 [1] Sembrado [13
Temperatura del agua ['1 3 [1 Otro barco — con permiso [ 14 Marque
Cantidad de atin [1] 4 [1 Otro barco — sin permiso [ 1 5 solamente
Especies de atin [1 5 [1 Encontrado a la deriva [ 168 uno
Desconocido [T 6 [1 Desconocido [17
Otro [T 7 11 Otro [ 18

H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continue al dorso)

Sintesis en la coleccion de datos

Nuevo registro

* Periodo 2005-Presente

 Capacidad del equipo localizador

* Permite identificar como evoluciona
la tecnologia y analizar su eficacia

* Ej. Si la CPS (lances positivos) es
mayor en objetos con boyas
satelitales con sonar que objetos
con boyas sin sonar

—+-without sonar -E-with sonar

60
50
40
30
20

10

2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015



Comision Interamericana del Atuan Tropical

REGISTRO DE OBJETOS FLOTANTES (ROF)

(11 [1

Su barco - este viaje

Su barco - viaje previo
JSembrado

Otro barco — con permiso
§Otro barco — sin permiso

Encontrado a la deriva

Desconocido

Bandera

W -~ @ O kWM =

Area estimada de malla colgante (mz)
Luz de malla predominante (pulgadas) .

F. CAPACIDAD DEL EQUIPO TRANSMISOR [margue todos|
los aplicables)

Al encontra Al dejarlo

Orientacion al objeto [ 1
Posicion geografica del objeto [
Temperatura del agua [
Cantidad de atin [
Especies de atin [
Desconocido [

[

rio
I
I
I
I
]
I
Otro 1

b =BG T O T T

[
[1
[1
[1
[]
[1
[ ]

¢Fauna atrapada?

[11

solamente

No. de No. de No. de No. de FECHA
Crucero o_bjet_o encuentro Ignc\? AA MM DD _HORA LATITUD  N/S| ~ LONGITUD
SEEEEEEEREEEE NS o w
A. COMPONENTES (marque todos los aplicables) B. EQUIPO LOCALIZADOR (marque todos los aplicables)
Al encontrarlo Al dejarlo Al encontrarlo Al dejarlo

[]

Profundidad maxima del objeto (m) .

Dimensiones (m)

Claridad del agua cClara[ ]

Su barco — este viaje

Su barco — viaje previo
Sembrado

Otro barco — con permiso
Otro barco — sin permiso
Encontrado a la deriva
Desconocido

Otro

Turbia [ ]

]
[ 1]
[ 1]
[ 1]
[ 1]
[]
[ 1]
[]

Muy turbia [ ]

Marque
solamente
uno

LT N T T SO U L)

H. EQUIPO EXPERIMENTAL (continte al dorso)

Sintesis en la coleccion de datos

Nuevo registro

* Periodo 2005-Presente

* Procedencia del objeto

e Importante para analizar la
dindamica y estrategias en la
pesqueria sobre FAD

* Ej. Interacciones con FAD por cada
viaje

FAD sembrados por viaje

Fads deployed (N=123146)




Number

Percentage

Interacciones con FAD por viaje
-FADs seeded-FADs previous trip-FADs inherited -FADs takeniFADs removed

8000

6000

bbb

2007 2010 2013

-FADs seeded-FADs previous trip-FADs inherited-FADs taken FADs removed

100%
75%
50%
25%

0%

2007 2010 2013



Patrones de plantado de objetos en el tiempo y en el espacio

Numero de FAD sembrados por aino

00 7

00 N

00 . I . I I N
- - - T T T T T T

T
2006 pO08 2010 2012 2014

-10

i

il

2(
FADs deploye

1q

T T T T T
2006 2008 2010 2012 2014
Year

T
-140

T
-120

T T T T T
-100 -80




Patrones de plantado de objetos en el tiempo y en el espacio

Numero de FAD sembrados por mes

Periodo 2006 — 2010

q

2500
2000
1500

FADs deployed
1000 |

500*
0 -

T T T T T T T T T T T T
1 2 3 4 5 6 7 &8 910 11 12
Month

Periodo 2011 - 2015

q

2500

2000

1500
FADs deployed

1000

500

0

T T T T T T T T T T T T
1 2 3 4 58 6 7 &8 910 11 12
Month

-100 -80

-100 -80




Sintesis sobre la recoleccion y compilacion de informacion
sobre plantados en el OPO; identificacion de lagunas de
informacion






Patrones de plantado de objetos en el tiempo y en el espacio

Numero de FAD sembrados por aino

q

3000

2000
FADs deployed

1000

T T T T T
2006 2008 2010 2012 2014

Year

-100 -80



Patrones de plantado de objetos en el tiempo y en el espacio

Numero de FAD sembrados por mes
Periodo 2006 - 2010

00
00
00
00
500
T T[T T T T T T T T 1T T T T T T T T T T T T T
12 34 56 7 8 9 101112 K
] 2500
30 i 2000
1500
FADs deployed

! .

T T T T T T T T T T T T
1 2 3 45 6 7 8 9 1011 12
Month

T T T T T T T T T T T T T
-140 -120 -100 -80



Patrones de plantado de objetos en el tiempo y en el espacio

Numero de FAD sembrados por mes
Periodo 2011 - 2015

23 5 0N N

00

00

00

00

-,

FADs deploye

T T T T T T T T T T T T
1 2 3 45 6 7 8 9 1011 12
Month

T
-140

T
-120

T
-100

T
-80
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